Fecyfikacje Techniczne ST-451.1.20 — Roboty rozbiérkowe

SPECYFIKACJA TECHNICZNA

ST-451.1.20
ROBOTY ROZBIORKOWE

Kod CPV Opis robot
45110000-1 Roboty w zakresie burzenia i rozbiérki obiektéw budowlanych
45111100-9 Roboty w zakresie burzenia
45111220-6 Roboty w zakresie usuwania gruzu
45111200-0 Przygotowanie terenu pod budowe i roboty ziemne
1.WSTEP

1.1.Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sq wymagania dotyczace wykonania
i odbioru robét rozbiorkowych, demontazowych i wyburzeniowych, ktére
zostang wykonane w wyniku prowadzonych robot budowlanych przy remoncie
pomieszczen wewnetrznych budynku Starostwa Powiatowego w Lesznie.

1.2 Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt.1.1. zgodnie z zakresem
okreslonym w pkt.1.3.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wszystkie czynnosci w zakresie
robot rozbidrkowych, wyburzeniowych i demontazowych, wynikajacych z zakresu prac
przewidzianych w dokumentacji projektowej.

1.3.Zakres robot objetych ST
Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja , obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajace i
majace na celu wykonanie robot wynikajacych z dokumentacji technicznej.
Zakres robét rozbiérkowych obejmuje:

- wykucie wnek, bruzd oraz otwordw,

- wykucie oscieznic oraz demontaz stolarki drzwiowej,

- zerwanie tapet,

- zerwanie oktadziny z ptytek $ciennych,

- rozbiorke $cian wewnetrznych,

- rozbidrke czopucha komina z cegty petnej,

- rozbiorke posadzek z wyktadzin PCV,

- rozbidrke posadzek z ptytek ceramicznych,

- rozbiorka podtoza z betonu,

- wykop pod fundament $ciany wewnetrznej,

- rozbidrke czopucha komina w czesci poza budynkiem,

- demontaz rurociggow stalowych oraz zeliwnych,

- demontaz zlewu z baterig i podjesciem,

- demontaz umywalki z baterig i podjesciem,

- demontaz ustepu,

- rozbiorka pozostatych elementéw konstrukcyjnych zbrojonych i niezbrojonych,

- wywodz gruzu i odpadow na odlegtos¢ ok. 15km,

- unieszkodliwienie odpaddw.

1.4.0kreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej ST sq zgodne z okresleniami podanymi w ST-450.0.00
~Wymagania ogdlne” oraz z PN-ISO 7607-1 ,Budownictwo. Terminy ogdlne” , PN-ISO
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7607-2 ,Budownictwo. Terminy stosowane w umowach”, a takze w przywotanych
normach przedmiotowych.

1.5.Wymagania dotyczace robét

1.5.1. Ogdélne wymagania dotyczace robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ robot oraz ich zgodnos$¢ z dokumentacjg
projektowa , ST i poleceniami Zamawiajacego. Ogdlne wymagania dotyczace robdt
podano w ST-450.0.00 ,,Wymagania ogdlne”.

1.5.2.Wymagania szczegotowe.

Zdemontowane materiaty, ktdére przewidziano do odzysku stanowig wifasnosc
Zamawiajgcego.

Pozostate odpady uzyskane w wyniku robdt rozbidérkowych - stanowia witasnosc
Wykonawcy.

Elementy pochodzace z rozbidrki nalezy na biezaco segregowaé, skiadowaé w
wydzielonych i zabezpieczonych do tego celu przez Wykonawce pojemnikach na
odpady lub pryzmach, a nastepnie sukcesywnie wywozi¢. Odzyskany ztom stalowy
nalezy odsprzeda¢ w najblizszym punkcie skupu ztomu. Pozostaty gruz oraz inne
odpady nieszkodliwe dla $rodowiska uzyskane w wyniku robot rozbidrkowych nalezy
wywiez¢ na najblizsze wysypisko Smieci (na odlegtosci ok. 15 km)

Materiaty nie podlegajace przyjeciu na wysypisko odpaddéw nalezy przekazaé¢ do
zakfadu utylizacji.

2. MATERIALY

2.1. Materiaty do wbudowania (uzyskane z odzysku):

- umywalka z baterig,

- ustep,

- drzwi zewnetrzne z oscieznica,

- drzwi wewnetrzne aluminiowe z oscieznica.
2.2. Materiat odpadowy z rozbiérki: gruz ceglany, gruz betonowy, zanieczyszczone
kruszywo, elementy metalowe (ztom stalowy), drewno.

3. SPRZET.
3.1. Ogdlne wymagania dotyczace stosowania sprzetu podano w ST-450.0.00
~Wymagania ogdlne”.
3.2. Roboty mozna wykonywac recznie oraz przy uzyciu dowolnego typu sprzetu
dobranego przez Wykonawce dostosowanego do rodzaju wykonywanych prac
rozbiérkowych np.:

- mioty pneumatyczne,

- miotowiertarki,

- sprezarka powietrza,

- tadowarki,

- drobny sprzet i narzedzia reczne.

4. TRANSPORT.

4.1. Ogolne wymagania dotyczace stosowania transportu podano w ST-450.0.00
~Wymagania ogdlne”.

4.2. Materiaty z rozbiérki moga by¢ przewozone dowolnymi Srodkami transportu
dostosowanymi do rodzaju i ciezaru przewozonych materiatow spetniajgcymi
wymagania ogolne okreslone w ST-450.0.00 ,Wymagania ogdlne” dobranymi przez
Wykonawce : samochody samowytadowcze, samochody skrzyniowe, ciggnik z
przyczepg itp. Przewozony fadunek nalezy zabezpieczy¢ przed przesuwaniem sie i
spadaniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoélne zasady wykonania robét.
Przy rozbidrkach nalezy bezwzglednie przestrzega¢ przepisow BHP i wykonywac
stosowne zabezpieczenia.



Fecyfikacje Techniczne ST-451.1.20 — Roboty rozbiérkowe

Materiat stanowigcy odpad, uzyskany z rozbiérki nalezy zatadowaé¢ na Srodki
transportowe i odwies¢ na wysypisko odpadéw na odlegtos¢ ok. 15 km.
Pozostate ogdlne zasady wykonania robot podano w ST-450.0.00 ,Wymagania
ogolne”.
5.2. Wykonanie robét rozbiérkowych.
5.2.1. Przed rozpoczeciem robét rozbidrkowych nalezy :
e przygotowac urzadzenia pomocnicze do skfadowania materiatow, przyrzadéw,
narzedzi i odpadow
e zaplanowac kolejno$¢ wykonywania poszczegélnych czynnosci
e przygotowac niezbedne pomoce warsztatowe, konieczne ochrony osobiste, np.
okulary, maski, ochronniki stuchu, itp.
e zauwazone usterki i uchybienia zgtosi¢ natychmiast przetozonemu
e zapoznac sie z programem rozbiorki i poinstruowac¢ o bezpiecznym sposobie jej
wykonania
.2.2. Zasady i sposoby bezpiecznego wykonywania pracy
IE WOLNO:
recznie przemieszczac i przewozi¢ ciezary o masie przekraczajacej ustalone normy
obstugiwac urzadzen bez odpowiednich uprawnien i przeszkolen
zdejmowac ostony i zabezpieczenia z obstugiwanych maszyn
prowadzi¢ robot rozbidrkowych, jezeli zachodzi mozliwo$¢ obalenia czesci
konstrukcji obiektu
Roboty rozbidérkowe nalezy:
> prowadzi¢ recznie, przy uzyciu narzedzi pneumatycznych, przez rozkuwanie lub
zwalanie,
> prowadzic¢ tak, aby nie zostata naruszona statecznos$¢ rozbieranego elementu, oraz
tak, aby wusuwanie jednego elementu konstrukcyjnego nie wywotato
nieprzewidzianego upadku lub przewrdcenia sie innego fragmentu konstrukcji
> elementy zelbetowe nalezy rozbija¢ za pomocg narzedzi pneumatycznych,
przecinajac zbrojenie palnikiem acetylenowym lub nozycami do ciecia betonu i stali
> elementy konstrukcji stalowych nalezy przecinaé palnikiem acetylenowym,
> znajdujace sie w poblizu rozbieranych obiektéw urzadzenia i obiekty nalezy
zabezpieczy¢ przed uszkodzeniami.
Przy wykonywaniu robdt rozbiérkowych nalezy:
> uzywac tylko sprawnych narzedzi i pomocy warsztatowych, nie uszkodzonych,
prawidtowo oprawionych
> utrzymywaé w porzadku miejsce pracy, nie rozrzuca¢ narzedzi stuzacych do
rozbidrki
> konieczne jest stosowanie srodkéw ochrony indywidualnej
> W razie niemoznosci unikniecia w czasie trwania robot wiekszych ilosci pytu,
pracownikéw nalezy zaopatrzy¢ w okulary ochronne.
> W czasie trwania robot wszyscy pracownicy powinni stale pracowac¢ w hetmach.
Zasady postepowania w sytuacjach awaryjnych
> bezwzglednie nalezy udziela¢ pierwszej pomocy poszkodowanym
> o problemach prowadzenia robdt nalezy niezwiocznie zawiadomi¢ przetozonego
> kazdy zaistniaty wypadek przy pracy zgtasza¢ swojemu przetozonemu, a
stanowisko pracy pozostawi¢ w takim stanie, w jakim nastgpit wypadek
5.2.2. Pozostate wymagania dla robot rozbidérkowych.
5.2.1.1. Roboty rozbidrkowe obejmujg demontaz wszystkich elementéw budowlanych
wymienionych w pkt.1.3 wynikajacych z dokumentacji projektowej i ST. Wykonawca
robot powinien prowadzi¢ roboty rozbiorkowe w sposdb, ktéry nie narusza konstrukcji
istniejacego obiektu.
5.2.1.2. Roboty rozbidorkowe nalezy prowadzi¢ etapowo - zgodnie z dokumentacjg
projektowa robdt rozbiérkowych oraz z zachowaniem zasad bhp.
Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do akceptacji projekt organizacji
i harmonogram robot uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich bedg wykonywane
roboty wyburzeniowe i rozbiérkowe.

VVVYyYZu



Fecyfikacje Techniczne ST-451.1.20 — Roboty rozbiérkowe

5.2.1.3. Materiaty, ktére sg przewidziane do odzysku i ponownego zamontowania
nalezy zdemontowaé w sposéb, ktéry nie pogorszy ich wifasciwosci estetycznych i
jakosciowych.

5.2.1.4. Elementy i materiaty (odpady), ktore stajg sie wiasnoscia Wykonawcy
powinny by¢ usuniete z terenu budowy w terminie i w sposéb nie kolidujacy z
wykonywaniem innych robot. Nie dopuszcza sie palenia usuwanych odpadéw.

Nie nalezy dopusci¢ do nadmiernego nagromadzenia sie materiatow rozbidrkowych
przy budynku jak rowniez nie mozna spowodowal zanieczyszczenia odpadami
rozbiérkowymi otoczenia obiektu.

5.2.1.5. Nalezy zapewni¢ bezpieczenstwo pracy robotnikédw oraz oséb postronnych
mogacych znalez¢ sie w poblizu miejsca ( strefy) rozbidrki, zgodnie z aktualnymi
przepisami dotyczacymi bhp przy wykonywaniu robdét budowlanych. Teren
prowadzenia zewnetrznych robét rozbidérkowych nalezy ogrodzi¢ zgodnie z przepisami
bhp, oznakowac¢ i zabezpieczy¢ przed dostepem o0s6b nieupowaznionych. Przy
prowadzeniu robdt rozbidrkowych nalezy bezwzglednie przestrzegac przepisow BHP i
p.poz. Przed rozpoczeciem robdt demontazowych nalezy zabezpieczy¢ przed
uszkodzeniem lub przed zniszczeniem wszystkie elementy budowlane i wyposazenie
nie podlegajace rozbidrce, a pozostajace w strefie wykonywanych prac.

5.3. Wykop pod fundament sciany wewnetrznej w pomieszczeniu archiwum.
Roboty ziemne nalezy prowadzi¢ w sposdb reczny zgodnie z wymaganiami normy PN-
B-06050. asypke fundamentdéw nalezy wykonac¢ z materiatu spetniajagcego wymagania
struktury nawierzchni terenu. Jesli w projekcie nie ustalono inaczej, zaleca sie zasypac
wykop gruntem niewysadzinowym uprzednio wydobywanym z tego wykopu; materiat
zasypki nie powinien by¢ zmarzniety ani zawiera¢ zanieczyszczen (np. torfu, darniny,
korzeni, odpadkow budowlanych oraz twardych bryt i zanieczyszczen i czastek o
wielkosci powyzej 300mm itp. materiatow).

Jezeli w zasypywanym wykopie znajduje sie przewod lub rurociag, to uzyty materiat i
sposdb zasypania nie powinien spowodowaé uszkodzenia lub przemieszczenia
przewodu, ani uszkodzenia izolacji.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT .

6.1. Ogdlne wymagania odnosnie kontroli jakosci podano w ST-450.0.00 ,Wymagania
ogolne”.
6.2. Kontrola jakosci wykonanych robot rozbidrkowych polega na:

- wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robét rozbiérkowych,

- sprawdzeniu braku zagrozen na miejscu rozbidrki, w tym prawidtowosci
zabezpieczen obiektu oraz terenu do niego przylegajacego, oraz zabezpieczen
rozbieranych elementéw obiektu budowlanego,

- sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementéw przewidzianych do powtérnego
wykorzystania lub pozostajgcych w konstrukciji,

- prawidlowosci wykonanej segregacji odpaddw,

- Wywozu gruzu i unieszkodliwienia odpaddéw z miejsca budowy,

- sprawdzeniu zgodnosci zakresu wykonanych robot z ST i ustaleniami z
Zamawiajacym.

Doktadnosc¢ przy obmiarach robét ziemnych wynosi:

- odchylenie od projektu wykopdéw: +1cm,

- szerokos$¢ dna rowdéw: +3cm,

- wyrownanie z grubsza powierzchni terenu: £10cm,

- spadki dna wykopodw liniowych dla rurociggow i kanatow: £3cm,

- obrobienie z grubsza dna wykopow: £10cm w stosunku do projektu.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét podano w ST-450.0.0.00 ,,Wymagania ogdlne”.
7.2 Jednostka obmiarowa

- drzwi, oscieznice - szt.

- éciany - m?

- posadzki - m?

- tynki - m?
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- elementy betonowe- m?
- wykopy - m3

- wywdz gruzu - m
Jednostka obmiarowg dla pozostatych robdt jest jednostka miary podana w
przedmiarze robot dla danej pozycji kosztorysowej.

7.3. Szczegbtowe zasady obmiaru podane sg w katalogach okreslajacych jednostkowe
nakfady rzeczowe dla robét objetych niniejsza specyfikacjg np. KNR, KNRR itp.

3

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét podano w ST-450.0.00 ,,Wymagania ogolne”.

8.2. Odbioru dokonuje na budowie Inspektor nadzoru jak dla robdét zanikajgcych
i ulegajacych zakryciu.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne zasady ptatnosci podano w ST-450.0.00 ,Wymagania ogolne”
9.2. Podstawg ptatnosci jest cena ryczattowa robot rozbidrkowych skalkulowana przez
Wykonawce i zaoferowana Zamawiajgcemu w ofercie przetargowej za jednostke
obmiarowa.
Cena jednostki obmiarowej obejmuje:

- roboty przygotowawcze i pomiary

- rozkucie i demontaz elementéw podlegajacych rozbidrce,

- transport poziomy i pionowy materiatéw z rozebranych elementéw,

- uktadanie i segregowanie materiatdéw na placu budowy,

- wykonanie niezbednych pomiardéw i sprawdzen,

- utrzymanie czystosci i porzadku stanowisk roboczych,

- oznakowanie miejsca Robot i jego utrzymanie,

- dla materiatdw stanowigcych wifasno$¢ Wykonawcy : zatadunek i wywoz

materiatdw na wysypisko,
- koszty skfadowania gruzu na wysypisku,
- koszty zwigzane z zapewnieniem bezpieczenstwa i higieny pracy na budowie.

10. NORMY I PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy.
1. PN-EN 28662-5 Narzedzia z napedem. Pomiar drgan na uchwycie.
Mtoty do rozbijania betonu i mioty udarowe.
PN-B-06050 Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagania ogdlne.

10.2. Pozostate przepisy.

1. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robdt budowlanych
( Dz.U.2003.47.401),

2. Rozporzadzenie Ministra Pracy Ministra Polityki Spotecznej z dnia 26 wrzesnia 1997
w sprawie przepisdw bezpieczenstwa i higieny pracy ( tekst. jedn.

Dz.U.2003.169.1650 )

3. Rozporzadzenie Ministra Pracy Ministra Polityki Spotecznej z dnia 14.03.2000 w
sprawie bezpieczenstwa pracy przy recznych pracach transportowych
(Dz.U.2000.26.313 )

4. Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budowlano-montazowych- Wydawnictwo
Arkady

5. Rozporzadzenia MBIiPMB z 28 marca 1972 w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy przy

wykonywaniu robét budowlano-montazowych i rozbidrkowych (Dz.U.1972.13.93)



